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Cift Etkili / Kollu Pndmatik Baglama
Siparig | h |h1| SxT |e | | | G |S2

Kod.Boy | mm | mm | Boyut |mm | mm | mm | mm

P10.20 | 158|120{30x 39|60 | 18 | 15 | 20

P10.25 | 182|136|35x45| 75| 22 | 18 | 25

Siparis | Sikma | Tutma | Piston | Agirlik
Kod.Boy | F1 Gii¢ | F2 Giic | Capi Gram
P10.20 | 15Nm | 54 Nm 20 550
P10.25 | 25Nm | 74 Nm 25 850

PNOMATIK BAGLAMA ELEMANI

Gift Etkili / Kollu Pnématik Baglama

Mini Tasarim Gévde Yapisi Mukavemetli Alliminyum

Eloksal (HARD COAT ) Asinmaya Dayanikli Yiizey

* Gift Etkili / Pozisyonlu, Son Konum Sorgulama igin
Manyetik Piston / Inox

* Baglama Kolu Pozisyonunun Kolay On Ayarli
Celikten / Pabug Menevislendirilmis Cene.

Kullanim: Kiigiik Baglama Kuwvetlerinde Ornegin

Kaynak Isleri / Yapistirma isleri / Montaj isleri ve Kolay

Erigebilir Yukaridan Yerlegtiriimesi Gereken Is Parcalarinda

Ay / Ayn - Tek / Tek veya Komple Sistemler icindir.
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KodBoyja | b | c|cl|d |h|L|L1|F3
P20.32|60| 40 | 45 |30| M8 0.27
P20. 40|70 |45.5| 52 |37 0.45

P20.50(80 | 49 | 66 |46 0.70
P20. 63|90 |52.5| 80 |60 |M12 100] 1621106 1.10

AgIrhk
P20 f | n (Cap| s | T gram

32 |60(6.5|16|45| 45| 32 20 800
40 |70| 8 | 16 |55| 52 | 40 15 920
50 |185|6.5| 16 |65]| 66 | 50 1000

63 1100/ 8.5| 20 | 80| 80 | 63 1150
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PNOMATIK DONER BAGLAMA

Kuvvet F1 (kN):@32/0.3kN-040/0.6 kN
Agirhk: @ 32 /537 gr. - @ 40/ 680 gr. Hava Girig: G1/8

Sikma Kolu Civatasi
P20/32-40: M8 - P20/50-63: M12

[-——=> Sikma Kolu Sadece “Y” Stroqu Konumunda
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Sikma Pabucu Montaj ve Demontaiji:

1- Baski Kolunu Yayli Rondela ve Civata jle Piston Mili
Uzerine Koyunuz. 2- Civatayr Sikmadan Once Baski
Kolu Uygun Pozisyona Gelecek Sekilde Dondtrtntiz.
3- Baski Kolunu anahtar Yardimi ile Sabit Tutarak
Civatayr Sikiniz.

Baski Kolunun Gikariimasi:

1- Baski Kolunu Anahtar Yardimi ile Sabit Tutarak
Civatay! Cikariniz 2- Plastik Bir Cekic ile Baski Koluna
Alttan Vurunuz ve Piston Milinden Ayiriniz.

Dikkat Kesinlikle Baski Koluna Yanal Darbe Yapmayiniz !‘

Kod
Boy

P22.32 |55|45|4.5/18 [115[168 21|14 |34 |14.5

F|G|GI|H|L|L1|L3|L4|M| N

P22.40 |57|52| 5 |22 116[173 19|15|40(17.5
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